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ATH _NR 9_Podtaczenie ELEKTRYCZNE_v6.ath OBMIAR

Lp.

Podstawa

Opis i wyliczenia

| im. |

Poszcz. |

Razem

Budowa zasilania kablowego niskiego napigcia tablic sterujacych praca krat taSmowo-hakowych na sta-

wach infiltracyjnych

Roboty ziemne

-

d.1.

KNR 2-01
0701-02

Reczne kopanie rowdw kablowych w gruncie kategorii Il 0 szeroko$ci dna do
0,4m i gtebokosci do 0,8m -

(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 12 --Zagospodarowanie terenu)

100

m

100.000

RAZEM

100.000

d.

AN

KNNR 5
0706-01

Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o szeroko$ci do 0,4m -
(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 05 --Zasypywanie wykopow wraz z zageszczeniem)

(ST - BW - 12 --Zagospodarowanie terenu)

200

200.000

RAZEM

200.000

d.

I . O

KNR 2-01
0704-02

Reczne zasypywanie rowow kablowych w gruncie kategorii lll 0 szeroko$ci dna
do 0,4m i gtebokosci do 0,8m -

(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 05 --Zasypywanie wykopow wraz z zaggszczeniem)

(ST - BW - 12 --Zagospodarowanie terenu)

100

100.000

RAZEM

100.000

Roboty montazowe - montaz instalacji

d.1.

N

KNNR 5
0705-01
analogia

Utozenie rur ostonowych z PVC ostonowe o $rednicy 110 -
(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -

(ST - BW - 05 --Zasypanie wykopow wraz z zaggszczeniem)
100

100.000

RAZEM

100.000

a

d.1.

KNNR 5
0713-02

Uktadanie kabli o masie do 1kg/m w rurach, pustakach lub kanatach zamknig-
tych - kabel YLYZo 5x6 -TABLICE STEROWNICZE TS1i TS2 -

(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -

(ST - BW - 05 --Zasypanie wykopow wraz z zaggszczeniem)

162

m

162.000

RAZEM

162.000

d.

N o

KNNR 5
0713-02

Uktadanie kabli o masie do 1kg/m w rurach, pustakach lub kanatach zamknig-
tych - kabel YLYZzo 5x2,5 - SITOPIASKOWNIK -

(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -

(ST - BW - 05 --Zasypanie wykopdw wraz z zaggszczeniem)

12+12

m

24.000

RAZEM

24.000

d.1.

KNNR 5
0713-02

Uktadanie kabli o masie do 1kg/m w rurach, pustakach lub kanatach zamknie-
tych - kabel YLYZo 5x1,5 - ZASUWY -

(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -

(ST - BW - 05 --Zasypanie wykop6w wraz z zageszczeniem)

50+60+100

m

210.000

RAZEM

210.000

d.1.

KNNR 5
0713-02

Uktadanie kabli o masie do 1kg/m w rurach, pustakach lub kanatach zamknie-
tych - kabel $wiattowodowy 1-modowy 4-wioknowy - ZASUWY | TABLICE
STEROWNICZE -

(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -

(ST - BW - 05 --Zasypanie wykop6w wraz z zageszczeniem)
50+60+100+50+90+22

372.000

RAZEM

372.000

d.

N "o

KNNR 5
0713-02

Uktadanie kabli o masie do 1kg/m w rurach, pustakach lub kanatach zamknig-
tych - kabel sterowniczy - CZUJNIK POZIOMU WODY -

(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -

(ST - BW - 05 --Zasypanie wykop6w wraz z zageszczeniem)

12+12

m

24.000|

RAZEM

24.000

10
did.

KNNR 5
0714-02

Uktadanie kabli o masie do 1kg/m w budynkach, budowlach lub na estakadach
bez mocowania - w budynku pompowni i tablicach TS -

(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -

(ST - BW - 05 --Zasypanie wykopow wraz z zageszczeniem)

8

m

8.000

RAZEM

8.000

11
d.1.

Uszczelnienie wyj$¢ kabli z budynku i ze studni kablowej -
(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -

(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -

(ST - BW - 05 --Zasypanie wykopow wraz z zageszczeniem)

=9 =

kpl.
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OBMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j.-m. Poszcz. Razem
13 kpl. 13.000
RAZEM 13.000
12 Uszczelnienie kanalizacji kablowej w miejscu wyj$cia kabla do tablic TS1i TS2 [kpl
d.1. -
2 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -
4+4 kpl 8.000
RAZEM 8.000
13|KNNR 5 Badanie linii kablowej 4 zytowej niskiego napiecia - odci-
d.1./1302-03 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) - nek
2
5 odci- 5.000
nek
RAZEM 5.000
14/KNNR 5 Badania i pomiary instalacji uziemienia ochronnego lub roboczego - pierwszy |kpl
d.1.|1304-01 pomiar -
2|analogia (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -
2 kpl 2.000
RAZEM 2.000
1.3 Roboty montazowe - montaz urzadzen
15|KNNR 5 Montaz w rozdzielnicach roztgcznika modutowego 3-biegunowego - roztacznik [szt
d.1.|/0407-04 3-biegunowy bezpiecznikowy, 25A gG -
3 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
2 szt 2.000
RAZEM 2.000
16|KNNR 5 Montaz w rozdzielnicach roztgcznika modutowego 4-biegunowego - roztacznik |szt
d.1./0407-04 4-biegunowy, 63A -
3 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
2 szt 2.000
RAZEM 2.000
17|KNNR 5 Montaz w rozdzielnicy St.6 - 1135 ochronnika przeciwprzepieciowego klasy I+1l[szt
d.1.|/0407-04 -
3 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
1 szt 1.000
RAZEM 1.000
18/KNNR 5 Zarobienie korica kabla 5-zytowego o przekroju zyt do 16mm2na napiecie do |szt
d.1./0726-09 1kV o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych -
3 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
10 szt 10.000
RAZEM 10.000
19|KNNR 5 Podtaczenie pod zaciski lub bolce przewodow pojedynczych o przekroju do szt
d.1./1203-03 6mm2 -
3 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
20 szt 20.000
RAZEM 20.000
20|KNNR 5 Montaz przetgcznic $wiattowodowych zlokalizowana przy rozdzielnicy St.6 - szt.
d.1./0404-01 1135 -
3|analogia (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
21/KNNR 5 Montaz w hermetycznej obudowie na dwadziescia cztery adaptery - szt.
d.1./0404-01 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
3|analogia
24 szt. 24.000
RAZEM 24.000
22|KNNR 5 Obrobka kabli sygnalizacyjnych i sterowniczych $wiattowodowych wielozyto-  [szt.
d.1.|/0727-02 wych (1 modowe 4 zylowe) - :
3|analogia (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
10 szt. 10.000
RAZEM 10.000
23|Kalkulacja | Wykonanie wizualizacji przacy urzadzen oraz sterowania z systemu SCADA - |kpl
d.1.|wtasna (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
3
1 kpl 1.000
RAZEM 1.000
24/KNR 13-21  |Pomiary reflektometryczne lub $wiattowodowe montazu przetacznicy z jednym |odc.
d.1./1102-01 Swiattowodem -
3|analogia (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
1 odc. 1.000
RAZEM 1.000
25/KNR 13-21 | Pomiary reflektometryczne lub $wiattowodowe montazu przetacznicy z jednym |odc.
d.1./1102-01 $wiattowodem - kazdy nastepny $wiattowdd ponad jeden -
3|analogia (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
4 odc. 4.000
RAZEM 4.000
1.4 Roboty budowlane
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OBMIAR

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j.m. Poszcz. Razem
26/KNNR 5 Przebijanie otworéw dtugosci do 10cm i $rednicy 80mm w $cianach lub stro-  |otwo-
d.1.{1209-09 pach betonowych - w studni kablowe;j - row
4 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
1 otwo- 1.000
row
RAZEM 1.000
1.5 Wymiana oswietlenia terenu
27|E 0510 Demontaz mechaniczny stupéw o dt. do 10 m - szt
d.1./2200-01 (ST - BW - 02 --Roboty rozbidrkowe)
5|analogia
2 szt 2.000
RAZEM 2.000
28|KNR 5-10 Mechaniczne stawianie stupow o$wietleniowych o masie do 480 kg w gruncie |szt.
d.1./0709-04 kat.IV
5|analogia -stup oswietleniowy aluminiowy - 8m -
(ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -
(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -
(ST - BW - O5 --Zasypanie wykop6w wraz z zageszczeniem)
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
29/KNR 5-10 Montaz o$wietlenia zewnetrznego na stupach linii niskiego napigcia - kpl.
d.1./1011-01 Oprawa typu LED -
5|analogia (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -
2 kpl. 2.000
RAZEM 2.000
30/KNR 5-10 Wocigganie przewodow w stup lub rury ostonowe z udziatem podnosnika samo- |m-1
d.1./1004-01 chodowego - przew
5|analogia (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -
8*2 m-1 16.000
przew
RAZEM 16.000
31|KNR 5-10 Montaz tabliczek zaciskowych na konstrukcji w stupie konstrukcyjnym - szt.
d.1./{1001-03 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -
5|analogia
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
1.6 Prace pozostate
32|Kalkulacja |Zaprojektowanie i wykonanie tablic zasilajaco sterowniczych TS1i Ts2 wraz z |kpl
d.1.|wtasna ultradziekowymi czujnikami poziomu wody szt. 2 (media konwerter dedykowa-
6 ny dostarcza Zamawiajacy, ktory powinien zosta¢ zasilony i wpigty do Syste-
mu) oraz instalacji $wiattowodowej do systemu i sterowania szt.3 oraz sitami
(kratami) szt.2 -
(ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
1 kpl 1.000
RAZEM 1.000
33 KNR 5-06 Montaz czujnikéw poziomu wody wraz z osprzetem - szt.
d.1.{1612-05 (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne)
6|analogia
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
34 KNR 5-06 Montaz wysiegnika czujnikéw poziomu wody - szt.
d.1.{1612-05 (ST - BW - 03 --Roboty ziemne) -
6/ analogia (ST - BW - 14 --Roboty elektryczne) -
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000




